il Em\“ii/danQCIu ot
' '—‘:@i? ralnie

» -“i,n;q\"t'

.-

il

zdrowy ta
- -,-:J ‘?": 'r:_., e 2

-
ey o

4 S
gl - 7 }- -
(R e s

W
dozywotni ==
pakiet :

tgcznosci!

// N
TN

/TIGA

Garden care.



D)
o trawniki.

Niezaleznie od tego, czy nasze roboty sg autonomiczne czy przewodowe,
wszystkie zostaty zapr: towane z myslq o zapewnieniu wyjgtkowej
wydajnosci ciecia.




Roboty
koszqgce
STIGA.

Inteligentne
oprogramowanie.

Niezawodna konstrukcja.

Prawdziwa autonomiaq,
to zasada STIGA

Opatentowana technologia nawigacji,
stata tgcznos¢ dzigki sieci 4G, bezpieczne
przechowywanie danych w chmurze STIGA.
Wszystko po to, aby autonomiczny robot
STIGA mogt kosi¢ samodzielnie

i w petni wydajnie.

Rozwijamy wiasne

technologie

Opatentowany system AGS
(Active-Guidance-System),

20 patentéw dotyczqcych nawigacji,

8 tgcznosci i 9 rozwiqzanh konstrukcyjnych

i mechanicznych.

reddal design awand

Designed
Engineered
& Made by

STIGA in Italy

Najnowoczesniejsze

rozwigzania

Centrum Innowacji STIGA powstato dzigki
potgczeniu dwéch zespotéw ludzi:
inzynieryjnych i produkcyjnych,

ktore Scisle ze sobg wspobtdziatajq.

Wynikiem ich pracy sq najnowoczesniejsze
roboty koszqce STIGA, dzigki ktérym piglegnacja
trawnikéw nigdy nie byta bardziej innowacyjna.

Zaprojektowany z myslg

o funkcjonalnosci

Przyjazny design, lekka forma
i niezbedne detale zapewniajgce wysokq
funkcjonalnos¢ robotow STIGA.
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Wirtualny obszar koszenia

" L1
K ha 4 w TN

Autonomiczne roboty STIGA W pe*ni elaslyczny
poruszajq sie¢ bez uzycia

przewodéw obszar koszenia
Instqlacja jest W pe*ni Instgloch i usFowioniem’obszoru koszenig .
R K . mozna w petni zarzqdzac¢ za pomocq aplikacji.
wirtualna i odeWCI Si¢ za Oznacza to réwniez, ze gdy zmieni sig uktad
poérednictwem ClplikOCji ogrodu, uzytkownik moze szybko
zmodyfikowa€ jego granice, dodawac lub
STIGA.GO usuwac nowe obszary do koszenia i obiekty,

ktore sig w nim pojawity.
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Dowolne ustawienie
stacji dokujqcej

Stacje dokujgcg mozna umiesci¢ poza obszarem roboczym.
Wystarczy utworzy¢ $ciezke przejsciowq, po ktorej robot bedzie
mogt sie swobodnie poruszag.

Stacja
referencyjna

Z asastacid

D tadowania

1. Ustaw stacje dokowania w miejscu z dostgpem

l’.CItWO do otwartego nieba (m.in. 120°) o .

i intuicyjna referencying 26 stach dokuiage)
instqqujq. L\?Jerr;f;z#ci;dwnlir;rgg'n miejscu, w ktérym zaden obiekt
Aby zainstalowac 2. Pobierz aplikacje STIGA.GO

autonomicznego
robota koszacego

w ogrodzie wystarczy
wykona¢ tylko 5 krokow.

i postepuj zgodnie z procedurgq instalacji.

3. Za pomocq wirtualnego joysticka
w aplikacji, zarejestruj obszar koszenia
prowadzgc robota po jego obwodzie.

4. zdefiniuj trasy przemieszczania,
przeszkody oraz §ciezke powrotu
robota do stacji tadowania.

5. Zarzgdzaj ustawieniami robota. Zaplanuj
cykle dzienne, godziny pracy, wyskos¢ ciecia.



Active
Guidance
System

AGS

Technologia AGS pozwala robotowi na
inteligentne planowanie sesji koszenia
w zaleznosci od sity sygnatu z satelit,
tak aby dotrze¢ do kazdego zakqtka
ogrodu w odpowiednim czasie.
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Aktywne
mapowanie ogrodu

Autonomiczny robot STIGA mapuje ogrdd, dzielgc wirtualnie
obszar koszenia na kwadratowq siatke. Poruszajgc sie po niej,

w sposéb ciagty ocenia jakos¢ sygnatu GNSS (Global Navigation
Satelite System) i ustawienie satelit na niebie. Monitoruje ich ruch
w ciagu catego dnia. W ten sposoéb przypisuje jakos€ sygnatu
poszczegdlnym obszarom ogrodu, nieustannie go aktualizujgc

i wybierajgc miejsca z silnym sygnatem.

Wptyw na jako$§¢ sygnatu

Ogrody sq czesto ozdobione zywoptotami, rabatami kwiatowymi
i drzewami, ktére mogq by¢ przeszkodq ostabiajgcg sygnat
satelitarny. Ciqggta aktualizacja sity sygnatu i wybér satelitow
przez technologig STIGA AGS jest kluczem do ciggtosci

i wydajnosci pracy robota.

Wie, gdzie
i kiedy kosic

Obliczenia AGS sq weryfikowane przed kazdq sesjq koszenia
i ponownie przeprowadzane w razie potrzeby.

W przypadku gdy w danym miejscu ogrodu sygnat GNSS
jest zbyt staby by kontynuowa¢ koszenie, robot pomija
czasowo ten fragment trawnika i wraca tam

gdy sygnat bedzie na odpowiednim poziomie.

To sprytne!

Precyzyjny
Doktadnos¢ lokalizacji do 2 cm jest osiggana przez
technologie RTK (Real Time Kinematic), a ciqgta wymiana

danych pomiedzy robotem, satelitami i stacjg referencyjng
sprawia, ze pozycja robota w ogrodzie jest niezwykle precyzyjna.

Niezaktocony przeptyw danych

Potgczenie 4G zapewnia stabilny przeptyw danych pomiedzy
stacjq referencyjnq, robotem oraz aplikacjq Stiga.GO,
poczqwszy od instalacji, az po zdalne sterowanie.




NN

Zorganizowany

Zorganizowane .
koszenie

Krétszy czas potrzebny na koszenie

i wieksza estetyka trawnika. Dzigki koszeniu
zorganizownemu, robot pozostawi Twéj trawnik
w prawdziwie angielskim stylu, tworzgc
estetyczne, rownolegte pasy.

Rownolegte Indywidualna orientacja
ciecie kierunku koszenia

Zapewnia petne pokrycie bez obszaréw Dostosuje orientacje rownolegtych linii ciecia do
nieskoszonych. Przesunigcie pomigdzy orientacji przestrzennej trawnika.

kolejnymi cyklami, eliminuje mozliwos¢
powstawania nieskoszonych pasow.



Schematy koszenia

Robot koszqgcy pracuje zgodnie z ustalonymi
schematami koszenia, ktére mogq by¢
kombinacjq réznych kierunkow.

Za posrednictwem aplikacji STIGA.GO
uzytkownik moze zdecydowag, w jakim
kierunku ma odbywac sie koszenie.

Zarzgdzanie
wieloma strefami
koszenia

Mozliwos€ zarzqdzania nawet 10 réznymi
wirtualnymi obszarami koszenia. Dla kazdej
ze stref mozna ustawi¢ osobne parametry
takie jak priorytet, wysokos¢ i schemat
koszenia. Robot przemieszcza sie miedzy
strefami koszenia dzieki wirtualnym Sciezkom
przejazdowym, pozwalajgcym na

bezpieczny przejazd robota.
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Koszenie
obrzezy

Koszenie obrzezy zrealizowane
jest poprzez dwukrotne
koszenie wzdtuz granicy
obszaru koszenia oraz wokéot
przeszkdd z przesunigciem

dla petnego pokrycia.

Najkrotsza droga
do tadowania

Robot wyznacza

najszybszq trase powrotu do
bazy tadowania, przeznaczajgc
wiekszo§¢ czasu na koszenie.

Wie gdzie
skonczyt

Jesli koszenie danego
obszaru nie zostanie

zakohczone w ciggu
jednego cyklu, robot

zapamietuje swoje ostatnie

potozenie i wznawia prace
od tego punktu.

Strefy
wytgczone

Obszary, ktérych nalezy unika¢
(np. basen, rabaty kwiatowe)
muszq by¢ oznaczone jako "state
strefy zakazu koszenia". Zrobimy to
za pomocq aplikacji STIGA.GO

W przypadku tymczasowego
wykonywania prac ogrodowych,
mozesz za pomocq aplikacji
czasowo ograniczy¢ ten obszar,
by robot go omijat.

Wydajny system thgcy

Wyposazony w 4 lub 6
obrotowych ostrzy ze stali
narzedziowej, wirujgcych

z optymalng predkosciq,
zZapewniajgc najwyzszq
wydajnos¢ koszenia

i w efekcie precyzyjne cigcie,
pozwalajgce trawie

na naturalng regeneracije.

Dzigki wahliwym ostrzom,
uktad tngcy jest bardziej
odporny i bezpieczniejszy

w przypadku ewentualnych
uderzen w przeszkode, bedqgc
jednoczesnie niezwykle cichym
- emisja hatasu nie

przekracza 59dB.

/TIGA



Wysokos§¢é

ciecia

W zaleznosci od modelu robota regulacja wysokosci
koszenia jest realizowana za pomocq aplikacji
STIGA.GO lub manualnie pokrettem umieszczonym
w panelu sterowania. Wysokos¢ cigcia moze by¢

regulowana w zakresie 20-60 mm,
w niektérych modelach nawet do 65 mm.

Automatyczna
regulacja wysokosci cigcia

Dzieki elektrycznej regulacji wysokosci koszenia,
roboty autonomiczne posiadajqg w standardzie
lub opcjonalnie funkcje “inteligentnej

regulacji koszenia” uaktywnianej automatycznie
w przypadku gdy trawa stawia zbyt duzy opbér.
Uktad tngcy zostaje uniesiony, a nastepnie

jest stopniowo opuszczany do zgdanej
wysokosci koszenia.

Czujnik deszczu

Robot rozpoznaje kiedy pada deszcz

i w tym czasie przerywa koszenie,
wracajgc do stacji dokujgcej. Czujniki
deszczu, dzieki swojej czutosci na wilogog,
decydujqg o tym, kiedy robot powréci

do pracy w ogrodzie.

Doskonata trakcja

Moze z tatwosciq kosi¢ na zboczach
o nachyleniu do 50%, zachowujqgc stabilnosé
i zwrotno$s¢ dzieki dwoém przednim kotom.

1
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Do pracy z technologiq GPS RTK robot potrzebuje

nieprzerwanego polgczenia ze swojqg stacjq referencyjna.

Polgczenie to odbywa sig poprzez transmisje 4G, zapeniajgcq przesyt danych
bez wzgledu na obecne w ogrodzie przezkody.

Aby zapewnic stabilny i staty sygnat,
stacje referencyjng mozna zainstalowaé

na dwa rézne sposoby:

1

Pozostawiajqc stacje referencyjng wewnagtrz stacji dokujqcej
jesli znajduje sie w miejscu zapewniajgcym widocznos¢ nieba pod kgtem 120°.

2.

Korzystajgc z dostarczonego zestawu instalacyjnego, nalezy wyjq¢ stacje
referencyjnq ze stacji dokujgcej i umiesci¢ jg w miejscu zapewniajgcym
widoczno$¢ nieba w zakresie minimum 120°



Niezbedna sie¢

Dzigki sieci 4G nasz robot moze bez wysitku
porusza¢ sie po po skomplikowanych obszarach
i roznorodnych Sciezkach bez potrzeby
stosowania dodatkowych anten lub
wzmacniaczy sygnatu. W przeciwienstwie do
systemoéw radiowych, ktére zmagajq sie z
przeszkodami, takimi jak Sciany domoéw,
wysokie zywoptoty, wgskie przejscia lub drzewa,
powodujgc przerwy i wymagajqc dodatkowego
systemu antenowego, nasze potgczenie

4G zapewnia ptynng komunikacje z tylko

jednq stacjq referencyjng w ogrodzie.

Bezpieczne
dane

Wymiana danych odbywa sie za posrednictwem
STIGA Cloud w catkowicie bezpiecznym otoczeniu.
Nasz serwer danych jest zlokalizowany w Europie.
Oznacza to, ze wszystkie gromadzone dane
podlegajg unijnym przepisom o ochronie danych,
bez ryzyka dla konsumentow.

ek s TTI | IT
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Koszenie 4G

Autonomiczny robot STIGA Roboty autonomiczne STIGA wyjgtkowo efektywnie utrzymujq
wykorzystuje sie¢ 4G, skoszonq trawe w zaledwie dwa cykle koszenia dziennie

aby tgcznoéé miedzy (3 cykle dla modeli A7500 i A10000). Aplikacja STIGA.GO

nim a stacjq referencyjnq umozliwia elastyczne ustawienie czasu pracy robota
odbywata sie w sposéb ciggty. i ilosci cykli koszenia w zaleznosci od potrzeb i stopnia

skomplikowania ogrodu. Kazdy robot autonomiczny
wyposazony jest w dozywotni, darmowy
pakiet godzin pracy.

¥ o °
daSe O v Fr 08 ksl P Ewmi

Dowiedz si¢ wiecej
na stiga.pl




Petna kontrola dzieki
aplikaciji STIGA.GO

Chociaz autonomiczny robot STIGA powstat,
aby kosi¢ samodzielnie, to uzytkownik ma
kontrolg nad jego aktywnosciq.

Funkcje Aplikacji STIGA.GO,
o ktérych warto pamietac:

Dobranie modelu robota do ogrodu
Aktywacja pakietu danych
Instalacja z przewodnikiem
Planowanie sesji koszenia

Schematy koszenia
Wykluczenie obszaru koszenia

Wybor wysokosci koszenia w poszczegdlnych strefach

Ponadto, robot bedzie komunikowat sie
z uzytkownikiem poprzez chat w aplikacji
STIGA.GO informujqgc o wszelkich
zdarzeniach i problemach jakie napotka.
W krajach, w ktérych jest uaktywniona
funkcja asystenta gtosowego Alexa,
mozna wydawaé robotowi zdalnie
komendy i zadawa¢ pytania.

Ustawianie i modyfikacja granic obszaru koszenia

. Ustalenie priorytetodw koszenia poszczegdlnych stref

I wiele wiecej!

14
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ePewer

Technologia akumulatorowa STIGA.

Opatenowane przez STIGA Przetestowane przez inzynieréw
akumulatory ePower, STIGA akumulatory ePower
zapewnijg wysokg wydajnosé, zapewniajg niezawodnqg
pozwalajgcg na utrzymanie i wydajng prace. Nawet po 1500
skoszonego trawnika cyklach tfadowania (co przektada sig
w zaledwie dwéch cyklach na okoto 4 lata pracy) zachowujq

koszenia dziennie. okoto 80% swojej pojemnosci.




Autonomiczny
robot koszqgcy

Poziom

Obszar koszenia 500 m?
DOpQSUj rObth lloé¢ stref koszenia do 3 stref
qutonomicznego do Pojemnos¢ akumulatora 2 Ah
SWOjego og rOdu. Max. czas koszenia na cykl 40 min

Rodzaj ostrza 4 obrotowe ostrza

Predkosé ostrza 2850 obr. / min

Szeroko$¢ koszenia 18cm

Zakres wysokosci koszenia 20 - 60 mm

Regulacja wys. koszenia Elektroniczna

Automatyczna detekcja Opcionalnie

przeszkdd pc

Stopief nachylenia 45%

Pakiet danych Dozywotni pakiet tgcznosci €3

Poziom natezenia dzwigeku
(LwA) - dB(A) 59 dby(A)

Waga 8.10 kg

16 /TIGA



Nawigacja

GPS RTK

Kontrola APP

GPRS-4G

Regulacja wysokosci koszenia

Elektroniczna

A 750 A 1000 A 1500
750 m? 1000 m? 1500 m?
do 5 stref do 7 stref do 10 stref
2.5 Ah 2.5 Ah 5 Ah

60 min 1h 30 min 2h 30 min

4 obrotowe ostrza

4 obrotowe ostrza

4 obrotowe ostrza

2850 obr. / min

2850 obr. / min

2850 obr. / min

18 cm

18 cm

18 cm

20 - 60 mm

20 - 60 mm

20 - 60 mm

Elektroniczna

Elektroniczna

Automatyczna & Elektroniczna

Opcjonalnie

Opcjonalnie

Tak

45%

45%

45%

Dozywotni pakiet tgcznosci &> Dozywotni pakiet tgcznosci O

Dozywotni pakiet tgcznosci O

59 db(A)

59 db(A)

59 db(A)

8.10kg

8.10 kg

8.40 kg

”

Robot, stacja dokujgca z anteng
referencyjng GPS, 5 m przedtuzacza,
tadowarka.

17



A 3000

Obszar koszenia 3000 m?

Poziom

llos¢ stref koszenia do 10 stref

Pojemnos¢ akumulatora 5 Ah

Dopasuj robota

Max. czas koszenia na cykl 2 h 30 min

GUtonomicznego do Rodzaj ostrza 6 obrotowych ostrzy
SWOjegO OgrOdu. Predko$é ostrza 2400 obr. [ min
Szerokos¢ koszenia 26 cm

Zakres wysokosci koszenia 20 - 65 mm

Regulacja wys. koszenia Automatyczna & Elektroniczna
Automatyczna detekcja

przeszkod Tak

Stopief nachylenia 50%

Pakiet danych Dozywotni pakiet tgcznosci €3

Poziom natezenia dzwieku
(LwA) - dB(A) 57 db(4)

Waga 12.70 kg

18 /TIGA



Nawigacja

GPS RTK

Kontrola APP

GPRS-4G

Regulacja wysokosci koszenia

Elektroniczna

A 5000 A 7500 A 10000
5000 m? 7500 m? 10000 m?
do 10 stref do 10 stref do 10 stref
2x5 Ah 2x5 Ah 2x6 Ah

4 h 30 min 4 h 30 min 5 h 30 min

6 obrotowych ostrzy

6 obrotowych ostrzy

6 obrotowych ostrzy

2400 obr. [ min

2400 obr. [ min

2400 obr. [ min

26 cm

26 cm

26 cm

20 - 65 mm

20 - 65 mm

20 - 65 mm

Automatyczna & Elektroniczna  Automatyczna & Elektroniczna

Automatyczna & Elektroniczna

Tak

Tak

Tak

50%

50%

50%

Dozywotni pakiet tgcznosci OH Dozywotni pakiet tgcznosci O

Dozywotni pakiet tgcznosci O

57 db(A)

57 db(A)

57

13.40 kg

13.50 kg

13.50 kg

”

W zestawie:

Robot, stacja dokujgca z anteng
referencyjng GPS, 5 m przediuzacza,

tadowarka.

19
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Przewodowe

roboty

koszqgce

Poziom

Obszar koszenia 300 m?
Punkty Go-to-Cut Baza +2
Pojemnos¢ akumulatora 2 Ah
Max. czas koszenia na cykl Th

Rodzaj ostrza

4 obrotowe ostrza

Predkosc ostrza 2850 rpm
Szeroko$¢ koszenia 18cm
Zakres wysokosci koszenia 20 - 60 mm
Regulacja wys. koszenia Manualna
Stopief nachylenia 45%
Kontrola APP Bluetooth

Poziom natezenia dzwieku 59 db(A
(LwA) - dB(A) (A)
Waga 7.90 kg
Robot, stacja dokujgca,
W zestawie tadowarka, 100 m przewodu sygnatowego,

200 szt szpilek mocujgcych do przewodu.

Doskonata pielegnacja
trawnikow, dzieki
przewodowym
robotom koszgcym.

/TIGA



Nawigacja Po przewodzie

Kontrola APP Bluetooth

Tryb ciecia Losowy

G 600 G 1200 G 3600
600 m? 1200 m? 3600 m?
Baza +3 Baza +5 Baza +10
2.5 Ah 5 Ah 2x5 Ah
1h 30 min 2 h 30 min 4 h 30 min

4 obrotowe ostrza

4 obrotowe ostrza

6 obrotowych ostrzy

2850 rpm 2850 obr. / min 2400 obr. [ min
18cm 18cm 26 cm

20-60 mm 20-60 mm 20 - 65 mm
Manualna Manualna Elektroniczna
45% 45% 50%

Bluetooth Bluetooth GPRS-4G

59 db(A)= 59 db(A) 57 db(A)

7.90 kg 820 kg 13.50 kg

Robot, stacja dokujgca,
tadowarka. Akcesoria instalacyjne
(przewad, szpilki) do nabycia
opcjonalnie.

Robot, stacja dokujqgca,
tadowarka. Akcesoria instalacyjne
(przewéd, szpilki) do nabycia
opcjonalnie.

Robot, stacja dokujqgca,
tadowarka. Akcesoria instalacyjne
(przewéd, szpilki) do nabycia
opcjonalnie.

2]
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LAT
GWARANCJI

Zaufaj robotom
koszgcym STIGA.

Ciesz sig przediuzonqg gwarancjq na roboty
koszgce STIGA nhawet do 5 lat.

Przedtuzona gwarancja dotyczy zaréwno
autonomicznych jaki i przewodowych
robotéw koszgcych, zakupionych miedzy
1 wrze$nia 2023, a 31 grudnia 2024 roku.

Przeczytaj petny regulamin na stiga.pl

/TIGA



Active

AGS |z ePawer

A10000 A 1500
A 7500 A1000
A 5000 A 750
A 3000 A 500

Autonomiczne roboty koszgce STIGA.

Pielegnacja trawnikéw o powierzchni do 10000 m2. Wirtualna instalacja.
Inteligentny i wydajny plan koszenia dzieki technologii AGS

i zorganizowanemu systemowi koszenia. , T I G A

Odkryj catg game urzgdzen na stiga.pl
yleaiq game urzq ga.p Garden care.



Zapisz si¢ do newslettera!

Odkryj nowosci STIGA. / T I G A
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